PUDU Mrﬁn

Kl-gestUtzter Relnlgungsroboter




1.800 - 6.000 m?/h Kl-gestutzte 5x Effizienz durch se-
ng Mullerkennung Kl-Punktrelnlgung Auffangbehalter
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Von Staub : ! Entwickelt far groBe Anlagen
biS Grobschmutz Speziell fur die Trockeznreim‘gyng groBer Flachen
Die Scheibenblirsten bews tien von bis zu 100.000 m? konzipiert, eignet sich der

hol ben Sch 19 gl MT1 ideal fUr den Einsatz in groBen Anlagen wie
munelos groben schmutz wie Blatter etwa Industriekomplexen, Logistikzentren,
und Flaschen, wahrend sie gleichzeitig Lagerhausern und Einkaufszentren.
feinen Staub effizient aufnehmen.

KlI-Millerkennung KlI-Punktreinigung

Der MT1 ist mit Kl-Kameras ausgestattet, die Durch sein ultra-weites Scanfeld

verschiedene Arten von MUll in Echtzeit erkennen kann der Roboter muhelos grof3e

und identifizieren kdnnen. Durch Deep Learning Bereiche abdecken. Wahrend seiner

und Datenbank-Updates entwickeln sich seine routinemanigen Patrouillen erfasst

Fahigkeiten kontinuierlich weiter. er durch Kl-UnterstUtzung Abfalle
genau, wodurch die Reinigungsleis-
tung um bis zu 500 % gesteigert
Wigeh




Hochste Sicherheit Kontinuierlicher Betrieb
Hochprazise LIDAR-Sensorik in Ein leistungsstarker Akku, eine lange Laufzeit, die
Kombination mit weiteren Schnellladefunktion und das automatische Andocken an
Sensoren ermaéglicht dem Roboter die Ladestation gewahrleisten einen reibungslosen
Betrieb. Drei vollstandige Ladezyklen pro Tag maximieren

eine dreidimensionale Tiefen-
wahrnehmung, sodass er sich die Einsatzzeit und sorgen fur eine durchgangige,
effiziente Reinigung.

zuverlassig durch komplexe
Umgebungen navigieren und
Hindernisse intelligent umgehen
kann.
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Aktive Staubkontrolle Manuelle Bedienung

Durch Nutzung einer hochwirksamen negativen Dank seiner durchdachten Bauweise
Druckbeltftung und eines effizienten Filters ist auch eine manuelle Bedienung
werden sekundare Verschmutzungen effektiv maoglich. Der verstellbare Criff und das
verhindert. Quick-Release-System des Behalters
erleichtern die Handhabung und
sorgen fur zusatzlichen Komfort.




PUDU CC1

4-in-1 Reinigungsroboter

PUDU MT1

Kl-gestitzter Kehrroboter

PUDU CC1 Pro PUDU SH1

Kl-gestitzter 4-in-1 Reinigungsroboter smarte Scheuersaugmaschine

PUDU MTT1 Vac PUDU MT1 !ax

Kl-gestiitzter Saug- und Kehrroboter Kl-gestiitzter Semi-Outdoor-Kehrroboter




ROBOTICS

Schon seit 1978 entwickelt ALMEX als IT-Unternehmen mit tber 130 Mitarbeitenden innovative, maRgeschneiderte
Losungen fir Kunden aus den Bereichen Public Transport sowie Retail & Logistics, von Klein- bis hin zu GroRserien-
fertigungen. Im Jahr 2022 erweiterte ALMEX sein Portfolio und brachte seine langjahrige Expertise erfolgreich in den
Bereich Robotics ein. Als Teil der multinationalen Tri Star Group biindelt ALMEX-Digitalization seither die Robotik-
Kompetenz der Gruppe in Europa und bietet zuverlassige Losungen fiir die Automatisierung von Prozessen an.

Almex GmbH robotics@almex.de
Stockholmer Allee 5 www.almex.de
30539 Hannover
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